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 عنوان طرح -1

 انواع خودرو یریو رهگ صیروتور تشخ یمالت

 هدف:  -2

خواهد  یاکننده  نیینقش تع یفناور نیاز ا یریبهره گ فرآیند های پلیس راهوردر  AIبر  یمبتن یها یپرشتاب کاربر شرفتیبا پ

روتور  یالتمها و  FPVکه استفاده از  بررسی محصولات فناور مورد استفاده توسط پلیس های جاده ای و اتوبانی نشان میدهدداشت .

رهگیری خودرو  وشناسایی  یها اتیخواهد بود . به منظور بالا تر بردن دقت عمل رگذا زان اثره چه میب AI هیبر پا رهگیر خودرو یها

 انجام دهد خواهد بود. AIاز  یریرا با بهره گ ییکه شناسا،روتور  یپرنده مالت کیبه  ازینهای متخلف 

 مشخصات و ويژگي های فني 

اشد . ع خودرو میبروتور با ماموریت شناسایی و رهگیری انوا همانطور که در بالا گفته شد کلیت مساله طراحی و ساخت یک پرنده مالتی

ز و رهگیری تشخیص ، رهگیری خودرو ها مقابل میبایست با بهره گیری از هوش مصنوعی صورت پذیرد . پرنده مالتی روتور جهت پروا

. ورودی های بورد اتوپایلوت سنسور های اینرسی ، شتاب  AIبرد پردازش  -2ورد اتوپایلوت و ب -1هدف به دوبورد پردازشی نیاز دارد . : 

این پروژه  ورودی تصویر دوربین نصب شده بروی پرنده میباشد. مهمترین نیاز های فنی AIو موقعیت یابی است و در بورد پردازش 

 موارد زیر میباشد:

  قابلیت پرواز در مد اتوپایلوت 

 قابلیت تعریف نقطه مسیر  حدودی 

 پیکسل10*10ایی و رهگیری شی تا ابعاد قابلیت شناس 

 دوربین روز و حرارتی پیشنهاد داده شود 

 ایستگاه زمینی قابل حمل پرتابل 

  کیلوگرم 3قابلیت حمل محموله تا 

 


