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 عنوان طرح -1

 روتور یمالت یکبدنه بازشو اتومات

 هدف:  -2

وضوع مر رابطه با داستفاده از مالتی روتور های هوشمند در خیلی از فرآیند های امداد و نجات اخیرا گسترش پیدا کرده . علی الخصوص 

و قابل  ک پرنده سبکیافتن نفرات در محسط های جنگلی و بیابانی بسیار کارا خواهد بود. یکی از نیاز های ماموران امداد و نجات حمل ی

حل  د یکی از راهبتوانند در زمان مناسب از آن استفاده کنند . پرنده های سوئیچ بلید که امکان تیوب لانچ داشته باشنحمل است که 

ید ور سوئیچ بلمالتی روتهای بسیار مناسب برای این موضوع خواهد بود. که هدف این طرح ارائه راه حل برای طراحی و ساخت یک بدنه 

 با قابلیت تیوب لانچ میباشد.

 مشخصات و ويژگي هاي فني 

از  ینیفصل نو کیانآسان  به لحاظ مک عیو پرتاب سر یستریحمل کن تیمهم از جمله قابل یژگیبا تمرکز بر دو و دیبل چیسوو پرندهپروژه 

 و یکیمکان یهازمیمکان یریاست که با بکارگ نیهدف ا کیرا ورق خواهد زد. در حوزه مکان اتیعمل دانیدر م یفناور نیا یریبکارگ

 یسترو ب میپردازمحصول ب یو بهبود ارگونوم یفشرده ساز ،یریو بکارگ یاماده ساز ندیفرا ونینسبت به اتوماس ممکنتا حد  یکیمکاترون

. گردد لیمتحه مجموعه ببرخوردار بوده و حداقل جرم اضافه  یداریو پا یریپذ نانیاطم نیتا پرنده در طول پرواز از بالاتر میرا توسعه ده

 :گرددیم میتقس ریز یهاستمیرسیبه ز کیمکان دیساختار پرنده از د یبه طور کل

  پرتابگر-۱

 رهیذخ نیدر زمان خواب و همچن ینیزم ستگاهیبا ا یحفاظت از پرنده ، پل ارتباط ،یو انباردار یسامانه در نقس محل نگهدار نیا پرتابگر

و  یارگونوم تیدر بهبود قابل ییسامانه نقش بسزا نیجهت پرتاب را بر عهده خواهد داشت. پرتابگر ا یکیمکان لیپتانس یساز انرژ

حداقل وزن اضافه به کل  لیضمن تحم ستریو پرتاب از داخل کت یساز رهیذخ تی. قابلکندیم فایا نفراتحمل سامانه توسط 

 تواندیکرده و م نیتام یبخوب یاتیناک عملآشوب طیحو حساس در م فیظر زیتجه کیمجموعه، حفاظت از پرنده به عنوان 

 بدنه بازشو اتومات مالتي روتور
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طرح پرتابگر با حفاظت دربرابر گرد و غبار و رطوبت و  نیسازد. ا سریاقلام همراه نفر م گریرا درکنار د زاتیرده از تجه نیا یریبکارگ

 یبه هنگام برا یریو بکارگ دانیابزار در م نیا یدر اثرگذار یاژهیپرنده در هر زمان نقش و اریو دراخت عیسر یبا ازادساز نیهمچن

  :گرددیم میتقس ریز یهاربخشیز بهمجموعه پرتابگر بخش، نیا یکاربر خواهد داشت. با توجه به نقش ذکر شده برا

  پرتاب زمیمکان-۱-۱

ر است. د لندریسفنر و حرکت فنر و محموله در طول محور  یبر پرتاب محموله با استفاده از ازادساز یمبتن ستریپرتاب توسط کن طرح

پرتاب  سترینک رونیمصرف است به ب کباریبا جنس  ستونیپ کیدر فنر و پرنده که داخل  لیانرژی پتانس یبا ازادساز  ستمیس نیا

و  مصرف کباریو فنر بصورت  سترینکطرح  نیخواهند کرد. در ا دایپ یها امکان ازادسازبال یها زمیمکان لندریشده و با خروج از س

 و ساخت هستند.   یچندبار مصرف قابل طراح ای

 بدنه -2

کارگیری ببه الزامات  بدنه این پرنده به عنوان بستر پیاده سازی مکانیکی، نقش تعیین کننده این در تمامی مراحل عملیات دارد. باتوجه

اشد. طراحی ی و در جهت درست امکان پرتاب از کنیستر را داشته باین پرنده، بنده به شکل یک سیلندر طراحی شده تا به راحت

تاب رپحرارتی حین  بدنه با تجمیع آلات الکترونیکی، اپتیکی، الکترومکانیکی، مکایزم بازوها و موتورها، تحت تنش سنگین ارتعاشی،

زیت میدانی تعیین کنند این در حفظ مو عملیات قرار خواهد گرفت. از طرف دیگر رعایت حداقل جرم و پایداری حین پرواز نقش 

 پرنده ایفا خواهد کرد. در ادامه به بررسی بیشتر زیرسیستم های این بخش می پردازیم.

 بدنه اصلی -2-۱

ل پاور ی فیبر، ماژوبدنه اصلی به عنوان بستر حامل تجهیزات، حامل انواع الات ازجمله باطری، دوربین، جیبال، بازوها، ماژول ارتباط

ش ویژه استحکام نق کامپیوتر پرواز، کامپیوتر پردازش تصویر، کانکتورهای ارتباط مستقیم و ... میباشد. طراحی بدنه و حفظ موتور،

ر حوزه دمپ ای در ماندگاری و برد پروازی دارد که باتوجه به فشردگی بسیار زیاد سیستم در این المان چالش های ویژه ای د

 ولید مناسب را بندبال خواهد داشت.ارتعاشات و تامین متریال و روش ت

 کانیزم های بازشونده بازوها م-2-2

سیستم مکانیزم بازو از چهاربازوی منصوب بر بخش مرکزی بدنه اصلی میباشد که بر روی یک ماژول مکانیکی متصل شده اند. در این 
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ز محور بدنه برای هر باطو را فراهم می اورد و با درجه خارج ا ۴۰ماژول با یک روش قفل و فنر امکان ازادسازی بازوها و بازشدن تا 

بازشدن بازو و رسیدن به موقعیت مورد نظر در موقعیت انتهایی قفل میشود. باتوجه به روشن شدن موتور حین بازشدن بازوها و شبه 

د که نیازمند تحقیقات سنگین پرتابگر به کل مجموعه پرنده، طراحی این ماژول مکانیکی از اهمیت ویژه ای برخوردار خواهد بو

عمیق روی فرکانس های طبیعی ایجاد شده توسط موتور، تنش های مکانیکی حین پرتاب و مانورهای حین پرواز و شبیه سازی و 

نمونه سازی های ایرودینامیکی میباشد. و قطعه به لحاظ فرایند تولید و طراحی دارای پیچیدگی های گسترده ای خواهد بود که 

 زی های متعدد و تست و ازمایش های مکانیکی خواهیم بود. ملزم به مدلسا

 

 


