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 ”میخودتنظ یهوش مصنوع
 S-27:  مسئلهکد 

 

 :  مسئله عنوان 
  م یخودتنظ ی ) با استفاده از هوش مصنوعreal timeبلادرنگ ( شرفتهیتوسعه سامانه کنترل پ

  :  تعریف مسئله، ضرورت انجام و اهداف طرح

 : طرح يضرورت اجرا  تعریف مسئله
به   توانندیهوشمند م يهادارند. مدل شگاهیپالا ریرپذییو تغ ک ینامید ،یرخط یغ طیبا شرا ي در سازگار ییهاتی) محدودPID( ک یکنترل کلاس ي هاسامانه

 کنند. نهیبه ی طیمح راتییکنترلرها را با توجه به تغ   ماتیصورت خودکار تنظ

 . ندیفرا  کینامید يداریپا شیو افزا PID  يپارامترها میجهت تنظ  AIبر  یکنترل بلادرنگ مبتن  ستم یس  يساز ادهیپ هدف:

 : مشخصات فنی و عملیاتی

 deep learningو  RL ،fuzzy logic يها تمیبا الگور ندیفرآ يساز مدل •

 PLC يو کنترلرها DCSبه سامانه   اتصال •

 هاgainها و setpointبلادرنگ  م یتنظ تمیالگور •

 زات یتجه ایدر مواجهه با نوسانات خوراك  یق یتطب کنترل •

 
 :  هاي مورد انتظار (دستاوردهاي فنی و تولیدات علمی)خروجی 

 در کنترل   instabilityو  overshootکاهش  •

 نه یدر نقطه به  رهایمتغ يدقت نگهدار شیافزا •

 اپراتورها  يبرا یآموزش   سازهیشب  ی و طراح تمیالگور يمستندساز  •

 

 : ودیو ق ها تیمحدود

 DCSدر اتصال به   ي بریسا  تیبالا به امن تی حساس •

 ت یعملکرد قبل از اجرا در سا هیدییبه تا ازین •
 ی انسان دییبدون تأ یبحران طیدر شرا می امکان مداخله مستق عدم •

 
 


